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Przedmowa

Pragniemy poinformowa¢, ze Podest Ruchomy Przejezdny typu Alulift przeszedl pozytywnie
szczegbtowe badanie typu WE przeprowadzone przez jednostke certyfikujaca wyroby JOAiCW TEST
Sp-z o.0..

Potwierdzeniem pozytywnego wyniku przeprowadzonych badan przez JOAiCW TEST Sp. z o.0. jest
wystawiony Certyfikat Badania typu.

Firma Lockhard Sp. z o.0. jest jedynym producentem PRP typu Alulift z ruchomg platforma robocza.

Instrukcje obstugi uwaza sie za fundamentalng cze$¢ Podestu Ruchomego Przejezdnego typu Alulift.
Zawiera ona niezbedne informacje na temat montazu, demontazu i obstugi urzadzenia,
bezpieczenstwa pracy uzytkownikdw oraz sposobu utrzymania jego sprawnosci.

Pela i czytelna instrukcja uzytkowania musi by¢ zawsze dostepna. W dalszej czesci niniejszej
instrukcji obstugi w odniesieniu do ,,Podestu Ruchomego Przejezdnego typu Alulift bedzie uzywana
skrétowa nazwa maszyny - ,,PRP”.

W celu unikniecia niepotrzebnych szkdd i zagrozen obowigzkiem operatora i montazysty jest
przeczytanie ze zrozumieniem i przestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi

Oprécz instrukcji obstugi uzytkownika podestu PRP obowigzuja ogoélne przepisy prawne
i uregulowania dotyczace zapobiegania wypadkom oraz ochrony srodowiska obowigzujace w kraju
uzytkownika.

Nalezy zapoznac sie ze wszystkimi krajowymi i lokalnymi przepisami dotyczgcymi eksploatacji PRP
typu Alulift w miejscu pracy.

Firma LOCKHARD nie odpowiada za szkody wynikajace
Z niezastosowania sie do niniejszej instrukcji.
Ryzyko w tym zaKkresie ponosi uzytkownik.
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INFORMACJE OGOLNE

Producent

LOCKHARD Sp. z o.0.

Gorzyce Wielkie ul. Ostrowska 74a
63-410 Ostréw Wielkopolski

Tel. +48 627347129

e-mail: office@lockhard.eu
www.lockhard.eu

Oznakowanie maszyny

>0

Alulift S

Lockhard Sp. z o.0.

L o C K Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a
HARD 63-410 Ostrow Wielkopolski

POLSKA

C€

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift S

Alulift Typ: S Masa: 48,3 kg - 330 kg

Udzwig nominalny: 250 kg Napiecie : 24V DC

Wymiary platformy: 660x1720mm Moc silnika : 600 W

Wysoko$¢ podnoszenia: 8 m Nr fabryczny: ..........

Predkos¢ platformy:10 m/min

Rok produkcji: 2015

Alulift M

Lockhard Sp. z o.0.
L o c K Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a
63-410 Ostréw Wielkopolski
HARD ;(:E;VKAIe opolski

q

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift M

Alulift Typ: M Masa: 55 kg - 475 kg

Udzwig nominalny: 250 kg Napiecie : 24V DC

Wymiary platformy: 660x2400mm Moc silnika : 600 W

Wysoko$¢ podnoszenia: 12 m Nr fabryczny: xxx

Predkos¢ platformy:10 m/min Rok produkgji: 2015

Alulift XL

Lockhard Sp. z o.0.
Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a
63-410 Ostréw Wielkopolski

POLSKA

LOCK
HARD

C€

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift XL

Alulift Typ: XL Masa: 67 kg - 524 kg

Udzwig nominalny: 250 kg Napiecie : 24V DC

Wymiary platformy: 1100x2400mm | Moc silnika: 600 W

Wysokos$¢ podnoszenia: 12 m Nr fabryczny: xxx

Predko$¢ platformy:10 m/min Rok produkcji:2015

AN

Pazdziernik 2015

K
D

Strona 6



Instrukcja obstugi Nr 1/2015 ,Podest ruchomy przejezdny typu Alulift ”

1.3. Definicje

Podest ruchomy przejezdny (PRP) - jest maszyng przejezdng przeznaczong do
przemieszczania os6b na stanowiska robocze, na ktérych wykonuja prace z platformy roboczej,
przy zatozeniu, ze osoby te wchodza na platforme i schodza z platformy w jej jednym dolnym
potozeniu dostepu i ktora sktada sie z platformy roboczej z elementami sterowniczymi,
konstrukcji nos$nej, uktadu jezdnego.

Platforma robocza - cze$¢ podestu ruchomego, platforma z balustrada, ktéra moze by¢
przemieszczana pod obcigzeniem do zgdanego potozenia roboczego, i z ktérego mozna
wykonywac montaz, naprawy, kontrole lub podobne prace.

Operator -osoba, odpowiednio uprawniona do obstugi tego typu urzadzen w zaleznosci od
obowiazujacych przepiséw w danym kraju. W Polsce operator musi posiada¢ odpowiednie
uprawnienia nadane przez Urzad Dozoru Technicznego (operator moze peini¢ funkcje
serwisanta).

Serwisant - to osoba posiadajaca odpowiednie przeszkolenie producenta urzadzenia typu
Alulift , ktérym jest firma Lockhard Sp. z o.0. Kazda okresowa wymiana czesci lub naprawy
doraZne urzadzenia moga by¢ przeprowadzane przez serwis producenta lub upowaznione przez
producenta jednostki serwisowe.

Udzwig nominalny - najwieksza masa przenoszona przez platforme robocza przewidziana w
projekcie przez wytwoérce. Na udzwig nominalny sktada sie masa ludzi, narzedzi i materiatéw
umieszczonych na platformie.

1.4. Symbole bezpieczenstwa stosowane w instrukcji

W celu zwrécenia uwagi na miejsca w niniejszej instrukcji zawierajace wazne informacje lub
wskazujgce zagroZenia, zastosowano ponizsze symbole. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na
miejsca oznaczone tymi symbolami podczas zapoznawania sie z instrukcja uzytkowania.

Niebezpieczenstwo

Ten symbol oznacza bezposrednie zagrozenie dla Zycia i zdrowia oséb.
Nieprzestrzeganie oznacza zagrozenie zycia lub ryzyko ciezkich obrazen oraz
powstanie znacznych szk6d materialnych.

Uwaga
Oznacza ostrzezenie przed mozliwym uszkodzeniem PRP lub innej rzeczy,
w przypadku nieprawidtowego wykonania tak oznaczonej czynnosci.

Pazdziernik 2015 Strona 7
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1.5. Wymagania krajowe

W uzupetnieniu do niniejszej instrukcji obstugi nalezy zwrdéci¢ uwage na konieczno$¢ zapoznania
sie iprzestrzegania z ogblnie obowigzujacymi krajowymi i lokalnymi przepisami ustawowymi
iinnymi wigZzacymi uregulowaniami dotyczacymi bezpieczenstwa pracy i ochrony Srodowiska
w kraju, w ktéorym maszyna jest uzytkowana.

W Rzeczpospolitej Polskiej ,Podest ruchomy przejezdny typu Alulift” jako urzadzenie do
przemieszczania osob i fadunkoéw jest urzadzeniem zakwalifikowanym do urzadzen transportu
bliskiego i podlega dozorowi technicznemu. Obowigzkiem uzytkownika jest zgtoszenie urzadzenia
do UDT.

Podstawa prawna:

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 7 grudnia 2012 r. w sprawie rodzajow urzadzen
technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz. U. 2012 nr 0 poz. 1468), wydane na
podstawie art. 5 ust. 2 ustawy o dozorze technicznym.

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 29 paZdziernika
2003r., w sprawie warunkéw technicznych, dozoru technicznego w zakresie eksploatacji niektérych
urzadzen transportu bliskiego. Zgodnie z ust.25.1 ppkt.6 po zmianie lokalizacji UTB, zwigzanej z ich

demontazem i ponownym montazem, nie wymagaja badan doraznych eksploatacyjnych urzadzenia

z zasilaniem jednofazowym.
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16.  Delaraca sgodnosc LOCK
HARD

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Producent: LOCKHARD Sp. z o.0.
Gorzyce Wielkie ul. Ostrowska 74a
63-410 Ostrow Wielkopolski

Produkt: »~Podest Ruchomy Przejezdny typu Alulift ”

Nr fabryczny: 0 s

Deklaruje z petna odpowiedzialnos$cia, Ze wyréb okreslony powyzej jest zgodny z zasadniczymi
wymaganiami w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczefistwa zawartymi w Dyrektywie 2006/42 /WE
PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY poprzez spetnienie norm zharmonizowanych:

Badanie typu WE, przeprowadzila jednostka notyfikowana JOAiCW Test Sp. z 0. 0., numer
NB2057, 41-103 Siemianowice SI. ul. Wyzwolenia 14, ktéra wydala certyfikat Badania typu

Wyroéb oznakowano znakiem: C €

Miejsce przechowywania dokumentacji techniczne;j:
LOCKHARD Sp. z o.0.
Gorzyce Wielkie ul. Ostrowska 74a

63-410 Ostrow Wielkopolski
Dyrektor techniczny:

tukasz Leonhard

Gorzyce Wielkie, dnia ...............

Pazdziernik 2015 Strona 9
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2. DANE TECHNICZNE

ALULIFT S ALULIFT M ALULIFT XL
UdZwig nominalny 250 kg ( 2 osoby, 250 kg ( 2 osoby, 250 kg ( 2 osoby,
narzedzia, narzedzia, narzedzia,
materiaty) materiaty) materiaty)
Wymiary platformy roboczej 660x1720 mm 660x2400 mm 1100x2400 mm
Maksymalna predkos¢ 10 m/ min (przy 10 m/ min (przy 10 m/ min (przy
podnoszenia pelnej mocy baterii) petnej mocy baterii) peinej mocy
i opuszczania platformy baterii)
Maksymalna wysokos$¢ 8m - nazewnatrz  8m - na zewnatrz 8m - na zewnatrz
8 m- wewnatrz 12 m- wewnatrz 12 m- wewnatrz
Maksymalna masa PRP ok. 525 kg
Napiecie zasilania 24 VDC 24 VDC 24 VDC
Moc silnika 600 W 600 W 600 W
Maksymalna predkos¢ 3000 obr/min 3000 obr/min 3000 obr/min
obrotowa silnika
Przetozenie przektadni 1:100 1:100 1:100
Pojemno$¢ baterii 33 Ah 33 Ah 33 Ah
Napiecie baterii 2x12V 2x12V 2x12V
Temperatura eksploatacji -15°Cdo +40 °C -15°Cdo +40 °C -15°Cdo +40 °C
Zabezpieczenie przecigzeniowe dopasowywane dopasowywane dopasowywane
ustawione indywidualnie indywidualnie indywidualnie
Hatas nie przekracza nie przekracza nie przekracza
70dB 70dB 70dB
2.1. Stosowanie PRP typu Alulift zgodnie z przeznaczeniem

s,Podest Ruchomy Przejezdny typu ALULIFT ” jest maszyna przejezdng przeznaczong do
przemieszczania osdb na stanowiska robocze, na ktérych wykonuja prace z platformy roboczej, przy

zatozeniu, ze osoby te wchodza na platforme i schodza z platformy w jej jednym dolnym potozeniu
dostepu. ,Podest Ruchomy Przejezdny typu ALULIFT ” sktada sie z platformy roboczej z elementami
sterowniczymi, konstrukcji no$nej i uktadu napedowego.

,Podest ruchomy przejezdny typu Alulift ” moze stosowa¢ w obiektach zamknietych jak i na
zewnatrz pomieszczen.

2.2,

Stosowanie PRP typu Alulift niezgodne z przeznaczeniem

Zabrania sie uzywania PRP jako dZzwigu.

Zabrania sie obcigzenia punktowego- rozktad obcigzenia na platformie powinien by¢
réwnomiernie roztozony. Obcigzenia platformy na matej powierzchni (punktowej) moze
doprowadzi¢ do jej uszkodzenia.

Zabrania sie uzywania i przesuwania PRP podczas wiatru, ktorego sita przekracza (12m/s -
6 w skali Beauforta).

Zabrania sie uzywania PRP podczas burzy.

Zabrania sie przemieszczania PRP przy pomocy jakichkolwiek pojazdéw mechanicznych np.
samochdd, wozek widlowy, ciagnik itp.

Zabrania sie uzywania na PRP urzadzen stuzacych do podnoszenia (wciagarek recznych lub
mechanicznych).

L o c K Pazdziernik 2015 Strona 10
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Nie nalezy zwieksza¢ (zastania¢) powierzchni bocznej PRP. Zwiekszenie obszaru
wystawionego na dzialanie wiatru zmniejsza stabilno$¢ maszyny.

Zabrania sie stawania na poreczach, stezeniach oraz stabilizatorach.

Zabrania sie wykonywania tacznikéw (nie dotyczy kotew) pomiedzy PRP a inng konstrukcja
(budynkdéw, inne rusztowanie, itp.).

Zabrania sie opierania jakichkolwiek przedmiotéw o konstrukcje PRP podczas montazu
i eksploatacji.

Zabrania sie przebywania na platformie roboczej PRP wiecej niz 2 osob.

Zabrania sie uzytkowania PRP, ktére nie jest konserwowane i kontrolowane we witasciwy
sposéb oraz nie znajduje sie w dobrym stanie technicznym.

Zabrania sie uzytkowania urzadzenia bez przetyczek bolcowych zabezpieczajacych ramy
konstrukcyjne.

Zabrania sie uzywania w strefach zagrozonych wybuchem.

3. OPIS BUDOWY PRP ORAZ DZIALANIA I REGULACJI ELEMENTOW BEZPIECZENSTWA

Wykaz elementéw ,,Podestu ruchomego przejezdnego typu Alulift ”.
Do kazdej czesci sktadowa PRP przypisany jest numer katalogowy w celu identyfikacji systemu PRP.

Tabela 1
Lp. Oznakowanie Fotografia elementu Opis elementu Masa [kg]
elementu
S M XL
1. PS Platforma 48,3 55 67
robocza z
. systemem
Ra— -‘ napedowym
p et ST R
,1"& . Iq;
2. H264 s . Porecz prosta 5 6 6
¥ — — 2
3. HO 264 . Porecz z 6 8,5 8.5
\N wejsciem
\—[—_—T komunikacyjnym
4. TB264 . Burty 4,10 6,1 6.1
e nm‘ bezpieczenstwa
§ h2SlS |
e F
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H95

Porecz boczna

4

3.9

6,9

FR139100
FG139100

Rama nos$na
(prawailewa
oznakowane
kolorami) w
komplecie z
przetyczkami
bolcowymi.
Na ramie no$nej
umocowany jest
profil jezdny

10,6

10.6

12,10

DB264

Stezenie uko$ne

2.27

2.85

2.7

HB264

Stezenie proste

2.27

2.70

2.7

CCO05

Kaseta sterujaca
PKS-3/WO05

0.5

0.5

0.5

10.

WHEEL125

Koto mate
61125 CB

1.2

1.2

1.2

11.

WHEEL200

O g

§ 3
>

Koto duze
61200 CB

5.5

5.3

5.5

12.

BAT33

Akumulatory
zelowe
Bt-02-12

2x10,5

2x9,5

2x10,5
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13. TE04-0227 tadowarka 0.8 0.45 0.8
akumulatoréow

TE04-0227

14. STAB3000 Stabilizator 4.28 4.28 4.28
\\_-

15. RA15 Listwa zebata 9,8 9,8
16. SPR20 Koto zebate 0,68 0,68
17. GRA25 Chwytak 1,17 1,17

(Hamulec

awaryjny)
18. BFK457 Hamulec roboczy

/—\ BFK 457
19. AN450 Kotwa 2 2
e
20. LI10-60 Przetyczka 0,05 0,05
/4 ) bolcowa
/
21. OB Obcigznik - 10 10 10
A Balast
\ l
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B Zespot poreczy bezpieczenstwa jest integralng czescig platformy

! Przetyczki bolcowe s3 integralng czescig konstrukcji no$nej

3.2. Wykaz elementéw, ktore sg niezbedne do montazu PRP typu Alulift - tabela 2

Alulift S
Wysokos$¢ PRP 2m ‘ 3m ‘ 4m ‘ 5m ‘ 6m ‘ 7m ‘ 8m
Nazwa elementu [lo$¢ elementéw w sztukach
Ramka konstrukcyjna czerwona 2 3 4 5 6 7
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 5 6 7
Stezenie skosne 4 6 8 10 12 14 16
Stezenie proste 2 2 2 2 2 2 2
Porecz prosta 1 1 1 1 1 1 1
Porecz z wej$ciem komunikacyjnym 1 1 1 1 1 1 1
Porecz boczna 2 2 2 2 2 2 2
Burta aluminiowa 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4
Koétko mate 8 8 8 8 8 8 8
Bateria 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1
Masa catkowita w kg bez obciazenia/balastu 159 | 185 | 227 | 253 | 279 | 305 | 330
Alulift M
Wysoko$¢ PRP 2m [ 3m [4m [ 5m [ 6m | 7m | 8m | 9m [10m | 11m | 12m
Nazwa elementu Ilo$¢ elementéw w sztukach
Ramka konstrukcyjna czerwona 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Stezenie sko$ne 4 6 8 10 | 12 | 14 16 18 20 22 24
Stezenie proste 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Porecz prosta 1 1 1 1 1
Porecz z wejsciem 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
komunikacyjnym
Porecz boczna 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Burta 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Kétko mate 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Kétko duze 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Bateria 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Masa catkowita w kg bez 192 | 218 | 262 | 292 | 315 | 342 | 368 | 395 | 420 | 448 | 475
obciazenia /balastu
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Alulift XL

Wysoko$¢ PRP

2m [ 3m [ 4m [ 5m [ 6m | 7m | 8m | 9m | 10m | 11m | 12m

Nazwa elementu

[lo$¢ elementéw w sztukach

Ramka konstrukcyjna czerwona 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Stezenie sko$ne 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Stezenie proste 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Porecz prosta 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Porecz z wej$ciem 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
komunikacyjnym
Porecz boczna 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Burta 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Koétko mate 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Kétko duze 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Bateria 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Masa catkowita w kg bez 211 | 240 | 287 | 316 | 346 | 376 | 405 | 435 | 464 | 495 | 524
obcigzenia /balastu
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2N
4 9’! 12
4 N

1-Platforma z systemem
napedowym

2-Porecze boczne
3-Porecz petna

4-Porecz z wejsciem
komunikacyjnym

5-Burty bezpieczenstwa
é-Kaseta sterujgca
/-Akumilatory zelowe

8-Eamy nosne

o ewe—
=

9-Przetyczki bolcowe
10-Stezenie ukosne

| 1-Stezenie proste

| 2-Stabilizatory

13-Kota wraz z hamulcami

parkingowymi

Rys.1 Gtéwne Elementy PRP
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4. OPIS BUDOWY, DZIALANIA I REGULAC]I UKEADU NAPEDOWEGO

4.1 Zespol napedowy

W PRP typu Alulift systemem napedowym jest silnik elektryczny o napieciu 24 V mocy 600 W i
predkosci obrotowej 3000 obrotéw /min. Przymocowany on jest na state do przektadni
Slimakowej typ CM063 z przelozeniem 1 do 100. Predkos$¢ obrotowa na wyjsciu przektadni
wynosi 30 obrotow/min. Sita ukltadu napedowego wynosi 114 Nm. Na przektadni
zamontowany jest wat napedowy fi 25, przez ktéory nastepuje przenoszenie sity napedowej
urzadzenia na dwa skrajne konce watu na ktérych zamontowane sg kota zebate. Kota zebate
zazebione s3 z litwa zebatg znajdujgca sie w konstrukcji pionowej urzadzenia. W momecie
uruchomienia silnika nastepuje wprowadzenie w ruch watu napedowego poprzez przektadnie
$limakowa. Ruch obtortowy watu powoduje obrét kota zebatego co umozliwia ruch pionowy
platformy.

4.2 Hamulec roboczy
Uktad hamulca roboczego ztoZony jest z:

e Hamulca typu INTORQ BFK457-08 COMPAKT o napieciu znamionowym 24V, mocy
nominalnej 25 WAT i nominalnym momonecie hamowania 12 Nm.
e Przektadni CM 050 z przetozeniem 1 do 10

Uktad hamulca roboczego dysponuje momentem nominalnym hamowania 120 Nm,
wystarczajacym do zahamowania i utrzymania podestu roboczego z udzwigiem nominalnym
250 kg. Hamulec roboczy jest hamulcem elektromagnetycznym, ktoéry automatycznie
rozpoczyna proces hamowania w momencie przerwania obwodu sterownia - zaniku napiecia
zasilania.

Proces hamowania odbywa sie za pomoca sprezyn dociskajacych klocki do tarcz hamulcowych.
Odhamowwanie nastepuje w momencie podania napecia na cewki elektromagnesu.

4.3 Hamulec awaryjny - Chwytak awaryjny

Uklad hamulca awaryjnego zbudowany jest z dwoch niezaleznych od siebie chwytakdw, ktére
powoduja zatrzymanie platformy w przypadku gdy predkos¢ jej opuszczania przekroczy 0,5 m/s.
Wyzwolenie Chwytaka awaryjnego nastepuje poprzez zadzialanie wytgcznikow odsrodkowych
stanowigcych integralng cze$¢ chwytaka.

W przypadku zadziatania chwytaka i awaryjnego zatrzymania platformy niezbedna jest wymiana
uktadu hamulca awaryjnego, ktéry podczas zatrzymywania platformy ulega zablokowaniu
(chwytak awaryjny jest urzadzeniem jednorazowego uzytku), co uniemozliwia dalszg jego prace,
w tym przypadku nalezy powiadomi¢ producenta lub upowaznony punkt serwisowy celem
wymiany chwytakdw.

Uwaga - chwytak jest w wykonaniu prawym i lewym.

4.4 Kaseta sterujaca

Podest ruchomy przejezdny typu Alulift posiada mozliwo$¢ ruchu pionowego w gore i w dot. W
celu uruchomienia napedu ktéry wprowadza platforme w ruch uzywa sie kasety sterujgcej. Na
kasecie sterujacej znajdujg sie trzy przyciski. Przycisk zatrzymania awaryjnego, Kktéry jest
przyciskiem nadrzednym nad innymi i ktéry stuzy odtgczeniu sterowania w pozostatych dwoch
przyciskach. W przycisku tym wbudowany jest system statego odigczenia sterowania poprzez
blokade Kkluczyka. Nastepne dwa przyciski znajdujace sie na kasecie sterujacej stuza do
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wprowadzenia platformy ruchomej w ruch pionowy GORA-DOL. Przyciski te oznaczone s3
strzatkami i rozmieszczone wedlug logicznego dziatania wzgledem kasety sterujace;j

> 4

Fot. 1 Kaseta sterujaca

4.5 Sygnaly dzwiekowe.
= Sygnal wyprzedzenia - przed uruchomieniem platformy nastepuje wiaczenie 5
sekundowego sygnatu dZwiekowego informujacego o planowanym uruchomieniu platformy.
= Sygnatl pracy - emitowany podczas ruchu platformy ostrzegajacy o mozliwosci pochwycenia,

wciggniecia lub zgniecenia.

4.6 Hamulce kot jezdnych
Hamulce két jezdnych sg urzadzeniami mechanicznymi zabezpieczajagcymi PRP przed
niekontrolowanym przemieszczeniem podczas pracy lub postoju.

4.7 System zabezpieczajacy przed przeladowaniem platformy
PRP wyposazona jest w urzadzenia zabezpieczajace naped przed przecigzeniem
spowodowanym przetadowaniem lub zablokowaniem sie platformy podczas ruchu w gére.
Zabezpieczenie przecigzeniowe zabezpiecza silnik napedowy podczas ruchu w gore, a
zabezpieczenie nadmiarowe zabezpiecza obwo6d pradowy silnika napedowego i hamulca.
W przypadku zadziatania systemu zabezpieczajacego przed przetadowaniem platformy
nalezy zjecha¢ w doét i zmniejszy¢ obcigzenie platformy i odczeka¢ ok 90 sek. az system
zabezpieczajacy umozliwi jazde w gore.

4.8 Licznik czasu pracy silnika
Licznik czasu pracy silnika znajduje sie pod platforma. Licznik czasu pracy silnika rejestruje
i wskazuje liczbe godzin pracy silnika PRP. W celu kontroli prawidtowego dziatania licznika
nalezy okresowo sprawdzi¢ jego stan (badanie to najlepiej przeprowadzi¢ przed i po
wykonanej pracy).

4.9 Ladowarka akumulatorow
Silnik PRP jest zasilany z zestawu dwéch akumulatoréw. Do tadowania akumulatoréw
zelowych napedu PRP jest dostarczone specjalne urzadzenie stuzace do tadowania baterii
zelowych.
Aby podiaczy¢ akumulatory do tadowarki nalezy podtaczy¢ wtyczke tadowarki do skrzynki
elektrycznej A patrz fotografia ponize;.
Aby podiaczy¢ tadowanie akumulatoréw systemu awaryjnego (patrz pkt.6.5.2) nalezy
podtaczy¢ wtyczke tadowarki do skrzynki elektrycznej B, patrz fotografia ponize;.
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Fot. nr 2 SkrzynKi elektryczne
A- Gloéwna skrzynka elektryczna
B- Skrzynka elektryczna zjazdu awaryjnego

5. INSTRUKCJA MONTAZU I DEMONTAZU

Ponizej podano opis procedury montazu i demontazu ,Podestu ruchomego przejezdnego typu
Alulift” produkowanego przez firme Lockhard Sp. z 0.0.

Montazem, demontazem oraz eksploatacja i konserwacja PRP moze sie zajmowac tylko
odpowiednio przeszkolony personel, ktéory musi przeczyta¢ i catkowicie zrozumieé¢ ponizsze
procedury i opisy przed przystapieniem do montazu lub demontazu.

Do montazu oraz demontazu niezbedne sa dwie osoby. Miejsce montazu i pracy PRP nalezy
zabezpieczy¢ przed dostepem o0s6b postronnych.

Prace przed montazowe

I Przed rozpoczeciem montazu PRP nalezy skontrolowa¢ wszystkie elementy i podzespoty
[ | wymienione tabeli nr 2, niezbedne do jego prawidtowego funkcjonowania.

I Do montazu nalezy uzywac jedynie nieuszkodzone i oryginalne cze$ci producenta.

]

Przed przystgpieniem do montazu PRP typu Alulift nalezy sprawdzi¢ otoczenie i miejsce pod katem
bezpieczenstwa, np. czy w poblizu nie znajduja sie instalacje elektryczne, ruiny, zwaliska, wykopy,
ruchome dzwigi, ruch pieszych, ruch jakichkolwiek pojazdéw lub maszyn, itp.
Jezeli istnieje  niebezpieczenstwo zetkniecia sie PRP z napowietrznymi liniami
elektroenergetycznymi, linie te powinny zosta¢ wylaczone.
Nie wymagaja wylaczenia linie energetyczne znajdujgce sie w odlegtosci w poziomie skrajnych
kotyszacych sie przewod6éw od najdalej mozliwie wysunietego konca przenoszonych elementow w
czasie uzytkowania, montazu i demontazu PRP nie bliZej niz:
» 2 mdla linii niskiego napiecia 400V
* 5 mdlalinii do 15 kV
* 10 m -dlalinii do 30 kV
= 15 m -dlalinii ponad 30 kV
Nalezy sprawdzi¢ podtoze, na ktérym bedzie ustawione PRP. Poditoze musi by¢ poziome i
utwardzone.
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5.1. Montaz
Konstrukcja PRP zapewnia szybki montaz bez uzycia narzedzi.

Etap I - montaz podestu
Podest PRP nalezy ustawi¢ w docelowym miejscu montazu.

Fot. 3

Fot. 4 Fot.5

Porecze boczne potaczy¢ porecza prostg, zbudowacé barierke z wejsciem komunikacyjnym

Fot.6

Fot.7
Zatozy¢ burty bezpieczenstwa
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Fot. 8

Fot.9 Fot.10
Etap II - montaz konstruKkcji nosnej

Natozy¢ ramy konstrukcji no$nej wraz z rolkami jezdnymi na odpowiednie strony platformy
ruchomej zgodnie z oznaczeniami - kolorami zielonym i czerwonym,

Foto 11 Foto 12
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Foto 15 S “Foto 16
Odbezpieczy¢ za pomocg kluczyka przycisk awaryjny wylaczenia kasety sterujacej. Przed
naci$nieciem przyciskéw kasety sterujacej nalezy upewnic sie, ze jest trzymana prawidtowo.

Na kasecie sterujacej wcisnac¢ i przytrzymac biaty przycisk do momentu uniesienia sie platformy
na wysoko$¢ 2-10 cm

Warunkiem prawidlowej pracy PPR Alulift jest jednoczesne zazebianie
m zebatek z listwami zebatymi po obu stronach konstrukcji no$nej!

Zamontowac dwa (kroétsze) stezenia poziome taczace ramy nosne PRP

Fot.17

Zamontowac stezenie uko$ne laczace ramy nos$ne PRP po przeciwleglej stronie wejscia
komunikacyjnego. Jeden koniec stezenia zamontowaé¢ na najnizszym szczeblu pierwszego
segmentu ramy no$nej. Drugi koniec stezenia zamontowa¢ na najwyzszym szczeblu przeciwnej
strony pierwszego segmentu.
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Fot. 18

I Haki stezenia nalezy zamontowa¢ w miejscach do tego przeznaczonych!
[ |

Fot.19 Prawidlowe miejsce zamontowania stezen.

Za pomocg S$rub regulacyjnych w kotach jezdnych zniwelowa¢ nieréwnosci podtoza
i zahamowac¢ kota jezdne hamulcem przy kazdym z czerech két, a wypoziomowanie podestu
sprawdzi¢ za pomocag poziomicy. W przypadku koniecznos$ci poziom platformy nalezy
wyregulowacé za pomocg nakretek regulujgcych.

Foto 20 hamulec zabezpieczony Foto 21 hamulec odbezpieczony

Etap III montaz kolejnych pozioméw konstrukcji
Z pozycji podtoza natozy¢ odpowiednio pasujace do siebie kolejne ramy konstrukcji nosnej PRP.
(nalezy zwraca¢ uwage na oznakowanie elementdéw kolorami - czerwonymi zielonym)
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24 3 :
Foto 22 Foto 23
Widok oznakowania ram nos$nych i podestu ruchomego.

Kazdorazowo po polgczeniu ram nosnych konstrukcji nalezy
zabezpieczy¢ je przetyczkami bolcowymi, aby uniemozliwi¢ im
niezamierzone ich wysuniecie.

Foto 24 Fot. 25
W otwory stupkéw konstrukcji ramy wtozy¢ przetyczki bolcowe. Zamontowac stezenia
uko$ne tgczace ramy nosne PRP

Montaz stezen uko$nych
Pierwsze stezenie
Jeden koniec stezenia zamontowac¢ na najnizszym szczeblu ramy no$nej. Drugi koniec stezenia
zamontowac na najwyzszym szczeblu po przeciwnej stronie.
Drugie stezenie
Jeden koniec stezenia zamontowac na najwyzszym szczeblu ramy nos$nej. Drugi koniec stezenia
zamontowac na najnizszym szczeblu po przeciwnej stronie.
Stezenia powinny by¢ tak zamontowane aby dwa chwytaki stezenia nie znajdowat sie na tym
samym szczeblu.
Prawidtowy montaz stezen przedstawia fotografia nr 26.
Przy budowie nastepnego poziomu na platforme nalezy zatadowac¢:
= Ramke no$na oznaczona kolorem czerwonym
= Ramke no$na oznaczona kolorem zielonym
= Dwa stezenia uko$ne
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Podczas ruchu podestu PRP nalezy pamieta¢, aby zaden z elementéow
m transportowanych nie wystawal poza obrys barierek platformy.

Przystgpienie do pracy moze nastgpic tylko przy prawidlowo zamknietych poreczach podestu
ruchomego uniemozliwiajgcych przypadkowe wypadniecie.

Przemiesci¢ platforme w najdogodniejsze dla siebie miejsce, aby umozliwi¢ montaz trzeciego
segmentu.

Foto 26
Zamontowac kolejne ramy konstrukcji nosnej dopasowujac je zgodnie z oznakowaniem
kolorami. B

Foto 27
Zamontowac stezenie ukosne taczace ramy no$ne PRP. Jeden koniec stezenia zamontowaé na
najnizszym szczeblu trzeciego segmentu ramy no$nej. Drugi koniec stezenia zamontowa¢ na
najwyzszym szczeblu przeciwnej strony trzeciego segmentu.

Foto 28
Przed przystgpieniem do montazu poziomu czwartego nalezy zamontowac 4 stabilizatory
przykrecajac je uchwytami mocujgcymi do ram nos$nych konstrukgji.

Po zamontowaniu stabilizatoréw nalezy sprawdzi¢ czy stabilizator przylega sztywno do podioza
w celu upewnienia sie czy jest zamontowany prawidtowo.
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Stabilizator podczas wywierania znacznej sity nie powinien da¢ sie przemiesci¢ w kierunku
bocznym - obroét i pionowym.

Fot.29 Fot.30
Po zamontowaniu wysiegnikéw stabilizacyjnych mozna przystapi¢ do montazu poziomu pigtego i
kazdego kolejnego, wedtug instrukcji Etapu II1
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5.2. WarunKki zachowania statecznosci - warianty stosowania stabilizatorow
Warianty stosowania PRP typu ALULIFT - KONFIGURACJE

a. z czteroma stabilizatorami (w celu zachowania statecznosci nalezy zastosowac
obciazniki wedtug tabeli Nr 3)

Alulift S Alulift M Alulift XL
Wewnatrz pomieszczen do 8 m wysokosci do 12 m wysokosci  do 12 m wysokosci
Na zewnatrz pomieszczen do 8 m wysokoSci do 8 m wysokoSci do 8 m wysokoSci

S
Y/

Rys.2
b. z dwoma stabilizatorami przy elewacji (w celu zachowania stateczno$ci nalezy
zastosowac obcigzniki wedtug tabeli Nr 3)

Alulift S Alulift M Alulift XL
Wewnatrz pomieszczen do 4 m wysokosci do 8 m wysokosci do 8 m wysokosci
Na zewnatrz pomieszczen do 4 m wysokoSsci do 8 m wysokoSsci do 8 m wysokosci

| N\

1

]

m

Rys.3
c. bez stabilizatorow - z kotwieniem do elewacji zgodnie instrukcja

Alulift S Alulift M Alulift XL
Na zewnatrz pomieszczen do 8 m wysokosci do 12 m wysokosci  do 12 m wysokos$ci

==

©]

Rys.4 ‘%&1 ﬂ"ﬂu?_
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Warunki zachowania statecznosci - warianty stosowania obciazen.
Przy stosowaniu obcigzen nalezy je rozktada¢ rownomiernie!!!

W przypadku uzytkowania PRP z dwoma stabilizatorami zamontowanymi jednostronnie

obciazniki nalezy umiesci¢ rownomiernie na kazdym stabilizatorze.

W przypadku uzytkowania PRP z czterema stabilizatorami zamontowanymi symetrycznie
obciazniki nalezy umiesci¢ rownomierne na kazdym z czterech stabilizatorow.

Prawidtowy montaz obcigzenia na stabilizatorze przedstawia fot. 32

rys.6

Fot.32

Tabela nr 3 Rozklad obciazen Alulift
Alulift S

Wysokos$¢ PRP
4m\5m\ 6m | 7m | 8m \ 9m |10m\11m|12m
Waga [kg]

Wariant

PRP ustawiony

na zewnatrz z
dwoma NIEDOPUSZCZALNE
stabilizatorami 0 20 30 40 60 USTAWIENIE
jednostronnie

PRP ustawione na

zewnatrz z
NIEDOPUSZCZALNE

czterema
stabilizatorami 0 0 0 0 0 USTAWIENIE

symetrycznie
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Alulift M
Wysokos$¢ PRP
Wariant 4m | 5m | 6m | 7m | 8m | 9m | 10m | 11m | 12m
Obciazenie [kg]
PRP ustawiony
na zewnatrz z
dwoma 20 20 40 40 60 NIEDOPUSZCZALNE
s.tablllzatoral.m USTAWIENIE
jednostronnie
PRP ustawione na
zewnatrz z
czterema
stabilizatorami 0 0 0 0 0 NIEDOPUSZCZALNE
symetrycznie USTAWIENIE
ALULIFT XL
Wysokos$¢ PRP
Wariant 4m | 5m | 6m | 7m | 8m | 9m | 10m | 11m | 12m
Obciazenie [kg]
PRP ustawiony
na zewnatrz z
dwoma 20 20 20 40 40 NIEDOPUSZCZALNE
s-tablllzatoral-m USTAWIENIE
jednostronnie
PRP ustawione
na zewnatrz z
czterema
stabilizatorami 0 0 0 0 0 NIEDOPUSZCZALNE
symetrycznie USTAWIENIE
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5.3. Instrukcja kotwienia PRP typu Alulift

Podest PRP typu Alulift moze by¢ stosowany jako podest zewnetrzny elewacyjny do wysokosci
8 m. W przypadku takiego uzytkowania nalezy kotwi¢ konstrukcje no$ng PRP do $ciany budowli
lub budynku, w spos6éb zapewniajacy stateczno$¢ i sztywno$¢ konstrukcji PRP oraz
umozliwiajacy przeniesienie sit zewnetrznych dziatajagcych na PRP. Kotwienie PRP nalezy
wykonywa¢ na biezaco podczas wznoszenia konstrukcji. Do kotwienia PRP stuza taczniki
kotwigce. Haki tacznikéw nalezy taczy¢ ze Srubami z uchem wkrecanym w kotki rozporowe
osadzone w Scianie.

Kotwienie nalezy rozpoczyna¢ od wysokosci 4 m.

Kotwienia nalezy mocowa¢ do ramy po jednej kotwie na strone i umieszczaé symetrycznie na
catej powierzchni. Odlegto$¢ pomiedzy kotwami w pionie nie powinna przekracza¢ 4 m
konstrukcyjnych. Odlegto$¢ miedzy PRP a $ciang powinna by¢ dopasowana do charakteru pracy
w sposdéb umozliwiajgcy bezpieczne jej wykonywanie na platformie roboczej. Ustawienie kotew
powinno by¢ réwnolegte w stosunku do ram po zewnetrznej stronie konstrukcji podczas
kotwienia nalezy zwrdéci¢ szczegdlng uwage, aby kotwa nie wchodzita w obrys ruchomej
platformy robocze;j.

= _—
g

Rys. 5 Zainstalowana kotwa przy podescie -Rysunek pogladowy

Tabela nr 4 Rozklad kotwienia

Wysokos$¢ PRP | Ilos¢ kotew | Kotwienie na ramie numer
1m 0 0
2m 0 0
3m 0 0
4 m 2 4
5m 2 4
6 m 2 4
7m 2 4
8 m 4 4i8
9m 4 4i8
10 m 4 4i8
11m 4 4i8
12 m 6 4,8112

Zabrania sie wykonywania kotwien PRP do rynien, piorunochronéw czy
ram okiennych.

5.4. Demontaz
= Aby przystgpi¢ do demontazu, podnie$s¢ platforme na wysokos$¢ przedostatniego
segmentu ramy nosnej.
= Zdemontowa¢ dwa stezenia ukosne 1gczace ramy no$ne PRP z najwyZszego poziomu
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I Odpina¢ mozna tylko stezenie z ostatniego segmentu przeznaczonego do
B demontazu

Przed demontazem ram konstrukcji no$nej wyjaé przetyczki zabezpieczajace potaczenia
poszczegblnych ram.

Zdemontowac¢ ramy konstrukcji no$ne;j.

Przed zjazdem upewnic sie, czy zaden ze zdemontowanych elementéw nie wystaje poza
obrys platformy.

ZwieZ¢ zdemontowane elementy na poziom podtoza i wytadowac je.

Analogicznie przeprowadza¢ demontaz kolejnych segmentow

Przed demontazem poziomu 3 zdemontowa¢ wysiegniki stabilizacyjne.

Zdemontowac kolejne segmenty.

Opus¢ platforme do samoczynnego jej zatrzymania.

Z poziomu podtoza zdemontowac¢ steZenia sko$ne drugiego segmentu nastepnie usuna¢
zatyczki zabezpieczajace potaczenia ram konstrukcji nosne;j.

Zdemontowa¢ ramy konstrukcji nosnej z drugiego segmentu.

Zdemontowac¢ stezenia ukos$ne i poziome pierwszego segmentu znajdujace sie na
najnizszych poziomych elementach.

W celu zdemontowania ostatnich dwéch ram bocznych konstrukcji no$nej wilozy¢
kluczyk uprawniajacy do przycisku znajdujacego sie pod platforma i nacisngé przycisk.

L
Fot. 35

Przytrzymac¢ przycisk do momentu wysuniecia sie két zebatych z listew zebatych
znajdujacych sie w profilach jezdnych.

Sciagna¢ ostatnie ramy konstrukeji z systemu jezdnego platformy.

Zdemontowac barierki i burty platformy.

W celu przetransportowania platformy PRP zatozy¢ ostony na kota zebate i kota
prowadzace.

Demontaz baterii akumulatoréow

Odkreci¢ dwie sruby motylkowe znajdujace sie po obu stronach pojemnika baterii pod
platformg w celu otworzenia kieszeni pojemnika z akumulatorami.

Rozlaczy¢ gniazda taczace akumulatory z platforma.

Wyciggna¢ akumulatory z kieszeni akumulatorowej i zamknga¢ ja z powrotem wkrecajac
Sruby.
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6. INSTRUKC]JA OBSLUGI

Uzytkownik odpowiada za bezpieczenstwo uzytkowania PRP ustanawiajac
kazdorazowo instrukcje bezpiecznego wykonania robot

Rozdzial ten zawiera informacje, ktére sa niezbedne do prawidtowej obstugi PRP
produkowanego przez firme Lockhard sp. z o. o.
Przed przystapieniem do uzytkowania PRP obowigzkiem operatora jest sprawdzenie czy
konstrukcja jest kompletna i poprawnie zmontowana.
= Na platforme mozna wchodzi¢ i opuszczac jg z poziomu gruntu tylko wtedy, gdy znajduje
sie w dolnym potozZeniu.
= Do wchodzenia na platforme nalezy uzywac wytacznie otworéw dostepu wyposazonych
w barierki z wejsciem komunikacyjnym.
= Przed rozpoczeciem pracy z PRP nalezy przeprowadzi¢ dokladng inspekcje miejsca
pracy, aby zidentyfikowa¢ potencjalne zagrozenia w obszarze wykonywania zadania

Podczas ruchu platformy konieczne jest pozostanie w granicach barierek
platformy i nie nalezy wychylac¢ sie poza ich obrys.

6.1. Sterowanie za pomocg kasety sterujacej
Kaseta sterujaca znajduje sie na platformie ruchomej PRP. W celu sterowania ukiladem
napedowym PRP nalezy:
=  Uruchomi¢ uktad sterowania - odblokowa¢ wytgcznik awaryjny kluczykiem
= Sterowa¢ ruchem platformy za pomoca przyciskéw GORA/DOL oznaczonych strzatami i
kolorami odpowiednio biaty / czarny
= W przypadku wystgpienia jakiegokolwiek zagrozenia zatrzyma¢ ruch platformy
Awaryjnym przyciskiem zatrzymania - po naci$nieciu czerwony przycisk odigcza
zasilanie od obwodéw sterowania.

6.2. Stanowisko pracy operatora
Stanowisko pracy znajduje sie na platformie roboczej. W trakcie ruchu platformy roboczej
nie nalezy wychylac sie poza jej obrys.

6.3. Kwalifikacje operatora

= W celu zapewnienia prawidtowego funkcjonowania PRP, wazne jest, aby operator
posiadat niezbedne kwalifikacje do obstugi Alulift (wymagane kwalifikacje uzaleznione
s3 od przepisow prawa w danym kraju i przestrzegal harmonogramu konserwacji i
kontroli . Operator Alulift w Polsce musi posiada¢ kwalifikacje nadane przez Urzad
Dozoru Technicznego.

= Do obstugi PRP moze zosta¢ upowazniony wylgcznie przeszkolony personel. Za
przeszkolony personel uwaza sie osobe, ktéra posiada niezbedne kwalifikacje , ktore
okreslane sa przez przepisy prawa w kraju uzytkowania. Operator Alulift w Polsce musi
posiadac kwalifikacje nadane przez Urzad Dozoru Technicznego.

= Bezpieczna eksploatacja PRP wymaga od operatora rozumienia ograniczen i ostrzezen,
procedur obstugi. Operator musi rozumie¢ i zapoznac sie z cala instrukcjg obstugi, oraz
zamieszczonymi w niej ostrzezeniami i wskazéwkami.

= QOperator powinien zna¢ zasady bezpieczenstwa pracy.
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6.4. Przemieszczanie PRP

= PRP moze by¢ przesuwane w stanie zmontowanym przesuwanie jest dopuszczalne tylko
po podtozu poziomym, réwnym i utwardzonym o odpowiedniej nosnosci.

= Podczas przesuwania PRP zabronione jest przebywanie os6b, materiatéw i narzedzi na
platformie.

= PRP mozna przesuwac tylko recznie i w kierunku podtuznym lub poprzecznym na
powierzchni wolnej od przeszkad.

= Podczas przemieszczania nalezy zachowac wolne tempo nie przekraczajgce ruchu osoby
pieszej oraz szczeg6lng ostroznos¢.

= Po zakofczeniu przesuwania kota PRP nalezy unieruchomi¢ przez zahamowanie
hamulcem postojowym

= Nie nalezy przemieszcza¢ PRP podczas wiatru, ktéry mogtby spowodowaé utrate jego
stabilnosci.

Po zakoniczonej pracy PRP typu Alulift nalezy zabezpieczy¢ przed uzytkowaniem
przez osoby trzecie poprzez wyjecie kluczyka z kasety sterujacej i pobudzenie
przycisku awaryjnego zatrzymywania.

6.5. Tryb postepowania w przypadku awarii
W przypadku zaistnienia sytuacji awaryjnej, w ktdérej nastgpi zablokowanie platformy
roboczej np. poprzez zadziatanie chwytakéw lub w przypadku awarii napedu (przektadni,
watu napedowego, listwy zebatej, kota zebatego) nie nalezy podejmowac¢ Zadnych dziatan
majacych na celu ponowne uruchomienie platformy. Sposéb bezpiecznego opuszczenia
platformy roboczej przez znajdujacych sie na niej pracownikéw powinien by¢ okre$lony w
zaleznosci od sytuacji i warunkéw przez osoby nadzorujace.
W przypadkach awaryjnych podest nalezy zdemontowa¢ za pomoca dZwigu lub innych
urzadzen.
Instrukcje dotyczace dzialan, ktdre operator powinien podja¢, jezeli zadziata
urzadzenie awaryjne.

6.5.1 W przypadku zadzialania hamulca awaryjnego operator powinien
= zatrzymac¢ ruch platformy czerwonym przyciskiem awaryjnym odlgczajgcym zasilanie

od obwodu sterujacego.

= skontaktowac sie z osobami bedgcymi w otoczeniu PRP oraz
= poinformowac osoby nadzorujgce o awarii urzadzenia.

6.5.2 Awaria ukladu sterujacego
Do awarii uktadu sterujgcego mozna zaliczy¢:
e awarie akumulatoréw (za awarie akumulatoréw nie uznaje sie ich roztadowanie, w
przypadku roztadowania zawsze mozna zjecha¢ podestem w doét)
e awaria kasety sterujacej
e uszkodzenie przewodu znajdujacego sie przy kasecie sterujace;j
e zwarcia w instalacji elektrycznej
e wylaczenie bezpiecznika zabezpieczajacego (najczestszym powodem wylaczenia
bezpiecznika jest nieprawidtowy montaz ramek konstrukcyjnych)
o jakiekolwiek inne zaistniate sytuacje ktére uniemozliwiajg uruchomienie platformy
Gdy zaistniata jedna z powyzszych sytuacji w celu opuszczenia platformy nalezy uzy¢ zjazdu
awaryjnego.
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6.5.3 Zjazd awaryjny
Zjazd awaryjny jest to system o niezaleznym uktadzie zasilania, stuzacy wylgcznie do
opuszczania platformy. Zabrania sie uzywania zjazdu awaryjnego w przypadku:

= awarii mechanicznych

= réwnoczesnego uzywania z gtdwnym systemem sterujagcym
System zjazdu awaryjnego znajduje sie pod platforma. W celu jego uruchomienia nalezy usuna¢
gumowg za$lepke znajdujgca sie na platformie a nastepnie odszuka¢, nacisna¢ i przytrzymac
przycisk zjazdu awaryjnego co wywota zjazd platformy w dot. Przycisk nalezy przytrzymacd
podczas zjazdu do momentu znalezienia sie platformy roboczej w odlegtosci 1 m od poziomu
powierzchni.
Po zastosowaniu zjazdu awaryjnego nalezy wyeliminowaé przyczyne awarii, po konsultacji z
serwisem, a takze nalezy natadowa¢ akumulatory znajdujgce sie w skrzynce elektrycznej B
poprzez podiaczenie wtyczki tadowarki do gniazda znajdujacego sie w skrzynce.

Zjazd awaryjny nie wylacza sie automatycznie!!!

Metr nad poziomem powierzchni nalezy puscic¢ przycisk zjazdu awaryjnego w
celu zatrzymania sie platformy.
Niedostosowanie sie do tej wskazowki moze doprowadzi¢ do przewrodcenia sie
konstrukcji i spowodowac zagrozenie dla zdrowia i Zycia.
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7. IDENTYFIKACJA ZAGROZEN I INFORMACJA O RYZYKU RESZTKOWYM

Tabela nr 4

Zagrozenia

Ryzyko resztkowe

Zagrozenie zgnieceniem z powodu
braku przestrzeni

Istnieje ryzyko przygniecenia w przypadku
znajdowania sie oséb trzecich pod platforma w
momencie jej ruchu w doét. Ryzyko powstaje w
przypadku ztamania zakazu wstepu pod platforme.

Zagrozenie obcieciem

Ryzyko obrazen ciata po wystawieniu koniczyny z
platformy roboczej i wychyleniu sie podczas ruchu
pionowego platformy.

Zagrozenie starciem lub otarciem

Ryzyko wystepuje gdy uzytkownik urzadzenia nie
jest wyposazony w odzieZ ochronna.

Zaniechania  stosowania sprzetu
ochrony osobistej

W przypadku niestosowania sprzetu ochrony
osobistej moga nastgpi¢ obrazenia ciala m.in.
otarcia, przeciecia.

Btedy ludzkie

Btedy ludzkie mogg wystagpi¢ w przypadku
niedostosowania sie do instrukcji obstugi i montazu,
co moze spowodowal utrate zycia lub zdrowia,
uszkodzenia maszyny 1 nieprawidlowe jej
funkcjonowanie.

Btedy montazu

Btedy montazu mogg wystapi¢ w przypadku
niedostosowania sie do instrukcji montazu, co moze
spowodowac utrate zycia lub zdrowia, uszkodzenia
maszyny i nieprawidtowe jej funkcjonowanie.

Spadajace lub wyrzucane przedmioty

W przypadku pracy na platformie operator
zobowigzany jest do zabezpieczenia materialéw na
niej znajdujacych sie.

Utrata stateczno$ci/wywrdcenie sie
maszyny

W przypadku nie stosowania sie do instrukcji
eksploatacji urzadzenia moze nastgpi¢ utrata
stateczno$ci i wywroOcenie sie maszyny co moze
spowodowac utrate zdrowia lub Zycia, uszkodzenie
urzadzenia.

Poslizgniecie sie, potkniecie lub
upadek os6b

Zagrozenie poS$lizgnieciem moze wystgpi¢ w
przypadku ztej konserwacji platformy roboczej, co
moze spowodowac zabrudzenia platformy utrate jej
wtasciwosci antyposlizgowe;. Zagrozenie
potknieciem moze wystagpic w  przypadku
nieprawidlowego rozmieszczenia materiatdbw na
platformie

Nieodpowiednie potozenie
elementéw sterowniczych

W przypadku zlego wutozenia elementow
sterowniczych moze nastgpi¢ btedny sposéb
uzytkowania (zamiana kierunkéw ruchu platformy)

Powodowane przez osoby trzecie do
0s6b trzecich

Ryzyko powstate w wyniku uzytkowania lub
przebywania na platformie lub w jej bezposrednim
otoczeniu os6b do tego nie upowaznionych i nie
przeszkolonych.
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Przekroczone momenty wywracajace

W przypadku przecigzenia platformy istnieje ryzyko
utraty statecznos$ci

Bezpieczny dostep do platformy
roboczej

Ryzyko powstaje w wyniku niezabezpieczenia
bezpiecznej drogi dostepu do platformy, np.
zastawiania drogi poprzez materiaty utrudniajgce
dostep do platformy.

Powodowane w nienormalnych
warunkach montazu /uzytkowania/
konserwacji. Zastosowanie
niewlasciwych elementow.

W przypadku trudnych warunkéw dla montazu
demontazu, uzytkowania i konserwacji moga
wystgpi¢ btedy ludzkie np. zly montaz, zla ocena
elementow konserwacja, pospiech
w wykonywanych pracach

zta

Instrukcje dotyczace identyfikacji usterek i ich lokalizacji, usuwania oraz ponownego
uruchomienia po dziataniach interwencyjnych.

Tabela nr 5

Usterka

Przypuszczalna przyczyna

SrodKi zaradcze

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Przetadowana platforma
(wytaczenie bezpiecznikéw)

Kontrola obcigzenia platformy,
zmniejszenie obcigzenia platformy

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Rozladowane baterie

Zjazd platforma w do6t, wymiana
badz dotadowanie akumulatoréow

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Nieprawidtowy montaz
konstrukcji pionowej

Kontrola prawidtowos$ci montazu
konstrukcji pionowej

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Brak przetyczek bolcowych

Kontrola prawidtowosci
umiejscowienia wszystkich
przetyczek bolcowych

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Zabrudzenie listwy zebatej
w profilu jezdnym

Kontrola wizualna czystosci listwy
zebatej
Srodki zaradcze - czyszczenie

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Zabrudzenie profilu
jezdnego w miejscach kétek
stabilizujgcych

Kontrola wizualna czystosci profilu
jezdnego

Zatrzymanie platformy
podczas jej ruchu

Uszkodzenie kabla do
kasety sterujacej, zataczenie
przycisku awaryjnego
kasety, zataczenie
zabezpieczen
przecigzeniowych

Uszkodzony kabel wymienic,
przycisk awaryjny za pomocg
kluczyka odbezpieczy¢,
zabezpieczenia przecigzeniowe
ponownie zatgczy¢,
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8. WSKAZOWKI DOTYCZACE ZACHOWANIA BEZPIECZENSTWA.
Wiekszo$¢ wypadkow spowodowana jest przez nieprzestrzeganie przez obstuge
podstawowych zasad bezpieczenstwa.
Najlepszym zabezpieczeniem przed wypadkiem jest ostrozny
i odpowiedzialny operator.

ZABRANIA SIE STOSOWANIA ALULIFT W STREFACH ZAGROZENIA WYBUCHEM

= Podczas obstugi PRP nalezy uzywa¢ odziezy ochronnej. Nalezy chroni¢ wzrok, stuch,
rece, stopy i ciato.

= 7 PRP mozna wykonywac prace spawalnicze tylko z zachowaniem szczegdlnych srodkéw
ostroznosci z tym zwigzanych.

= W przypadku pozostawienia PRP bez nadzoru nalezy wyciagna¢ kluczyk uprawniajacy
i zablokowa¢ przycisk awaryjnego wytaczenia.

= Podczas obstugi PRP typu nie nalezy nosi¢ luznych ubran, szalikéw, bizuterii.

= Zabrania sie umieszczania bocznych oston na konstrukcje PRP typu Alulift, (np. banery
reklamowe ).

= Uwazac¢ na goérne przeszkody lub inne zagrozenia wokot platformy ruchomej podczas jej
ruchu.

= Nie unosi¢ platformy ruchomej gdy maszyna znajduje sie na ciezaréwce, wdzku
widtowym lub innym urzadzeniu lub pojezdzie. Wyjatkiem sg specjalne systemy firmy
Lockhard Sp. z 0.0. przeznaczone do tego celu.

= Nalezy pamieta¢ o niebezpieczenstwie zgniecenia. Wszystkie czesci ciata utrzymywac
nalezy w granicach barierek platformy ruchomej podczas jej jazdy.

= Nie obniza¢ platformy, jezeli na obszarze ponizej znajduje sie personel, osoby trzecie
badz jakiekolwiek przeszkody.

= Nalezy upewnic¢ sie, Ze na trasie przejazdu nie znajduje sie personel, osoby trzecie lub
przeszkody. Nalezy uwzgledni¢ wszystkie martwe punkty.

= Niebezpieczna jazda i zabawa sg surowo wzbronione.

= Nie nalezy modyfikowa¢ lub zmienia¢ ogranicznikéw lub innych urzadzen
zabezpieczajacych.

= Nie prébowaé¢ uwolni¢ zaklinowanej platformy za pomoca urzadzen sterujacych do
momentu, gdy personel nie zejdzie z platformy.

= Przed obstugg PRP przeprowadzi¢ nalezy doktadng inspekcje miejsca pracy, aby
zidentyfikowac potencjalne zagrozenia w obszarze wykonywania zadania.

= Prace na platformie PRP typu Alulift s3 dozwolone wylgcznie przy stosowaniu
wszystkich czesci ostony bocznej, poreczy, ochrony kolan oraz obrzezy.

= Zabrania sie uzytkowania podestu PRP w stanie wskazujacym na spozycie alkoholu.

= Jednoczesne uzywanie kasety sterujacej oraz zjazdu awaryjnego jest zabronione.
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8.1. OsSwietlenie

9.

PRP nie jest wyposazony we wlasne oswietlenie dlatego tez uzytkownik powinien
zabezpieczy¢ miejsce wykonywanej pracy w odpowiednie urzadzenia o$§wietlajace.

INSTRUKCJA KONSERWAC(]1

9.1. Konserwator

Konserwator za konserwatora Alulift uwaza sie operatora, ktéry obstuguje i pracuje na
danym urzadzeniu w zwigzku z tym obstugujacy musi posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
zgodne z obowigzujgcymi przepisami prawnymi w kraju uzytkowania. W Polsce operator
Alulift powinien posiada¢ uprawnienia nadane przez Urzad Dozoru Technicznego do obstugi
tego typu urzadzen (urzadzenie zakwalifikowane jest do urzadzen transportu bliskiego).

9.2. Harmonogram konserwacji i inspekcji

Punkty, ktore podlegaja okresowej konserwacji lub inspekcji oraz przedziaty czasowe w
jakich nalezy je wykonywa¢ podano w tabeli 5.
Rzeczywiste Srodowisko eksploatacji PRP moze wptywa¢ na harmonogram konserwacji.

Tabela nr 6 Terminy konserwacji i inspekcji

Elementy Przed montazem Co 3 miesiace
(inspekcyjny) (konserwacyjny)

Uszkodzenia mechaniczne konstrukcji 1 1
Hamulce postojowe na kotach 2 2
Kota 1,2 1,2,4
Profil jezdny 1 1
Porecze/porecz wejSciowa 1,2 1,2
Sruby i faczniki 3
Lozyska watu napedowego 4
Stezenia uko$ne i proste 1,2 1,2
Listwy i kota zebate 1 7
Zabezpieczenie komory akumulatora (Sruby) 1,3 1,3
Hamulec roboczy 2
Przewody elektryczne 1,8
Laczniki kranicowe 2 2
Akumulator zjazdu awaryjnego 10
Akumulator 9
Etykiety i podrecznik 1,5,6

1. Kontrola wizualna

e A Al

Sprawdzi¢ dziatanie

Sprawdzi¢ czy nie nastapito ich obluzowanie.

Smarowac wedle potrzeby

Wymieni¢ brakujgcg lub nieczytelng etykiete badz podrecznik
Odpowiedni podrecznik powinien znajdowac sie przy urzadzeniu
Sprawdzi¢ zuzycie

Sprawdzi¢ izolacje

Sprawdzi¢ napiecie na zaciskach akumulatora

10. Sprawdzi¢ poziom natadowania

LOCK
HARD
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9.3. Przeglady przed montazem
Przeglady przed montazem powinny by¢ dokonywane przez osoby montujgce PRP. Przeglad
powinien polegaé na sprawdzeniu, czy podczas transportu nie doszto do uszkodzen lub
odksztatcen, w szczegdlnosci nalezy sprawdzi¢ podzespoty ujete w tabeli nr 2.

9.4. Przeglady konserwacyjne.
Przeglady konserwacyjne powinny by¢ wykonywane, co 90 dni (Powinien je przeprowadzac
uprawniony operator. Celem przegladu jest sprawdzenie:
= Stanu technicznego mechanizméw napedowych, uktadéw hamulcowych, konstrukcji
nos$nej w szczego6lnosci potaczen spawanych,
= Dziatania elementéw bezpieczenstwa i ogranicznikdw ruchowych,
= Dziatanie urzadzen sterujacych, sygnalizacyjnych.
Obowiazkiem konserwatora (operatora) jest:
= odnotowanie przeglagdu konserwacyjnego z podaniem daty i potwierdzenie podpisem
wynikéw przegladu i wykonywanych czynnos$ci w ksigzce eksploatacji PRP
= bezzwloczne powiadomienie eksploatujagcego PRP o nieprawidtowosciach, ktoére
spowodowaty konieczno$¢ wytaczenia PRP z eksploatacji

9.5. Przeglady dorazne i serwisowe.

Przeglady doraZne przeprowadzac nalezy zawsze po przerwie w eksploatacji PRP dtuzszej niz 2
tygodnie (gdy urzadzenie jest zmontowane i nie uzytkowane) oraz po kazdej burzy o sile wiatru
powyzej 6° w skali Beauforta (tj. 12 m/s).

Przeglad doraZny powinien by¢ dokonywany przez operatora PRP.

Za wykonywanie przegladow doraznych odpowiedzialny jest uprawniony pracownik
uzytkownika. Wyniki przegladéw doraznych powinny by¢ zapisane w ksigzce eksploatacji PRP
przez osoby dokonujace przegladu.

Dostrzezone usterki powinny by¢ usuniete bezposrednio po kazdym przegladzie
przed przystapieniem do pracy.

Przeglad serwisowy dokonywany jest przez uprawniong przez producenta jednostke
serwisowg wymagany jest co 250 godzin pracy wg wskazan czasu pracy licznika lub raz w
roku w zalezno$ci co nastapi pierwsze.
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10. KRYTERIA WYMIANY PODZESPOLOW
Po okres$lonym uptywie czasu pracy ponizsze cze$ci powinny by¢ wymienione.

Tabela nr 7 CzeSci podlegajace wymianie

Element Czas pracy

Szczotki w silniku 1000 godzin roboczych

Chwytak 1 rok

Przektadnia 500 godzin roboczych

Listwa zebata Dopuszczalne 15 % zuzycia

Koto zebate Dopuszczalne 15 % zuzycia

Hamulec roboczy Wymiana w zalezno$ci od potrzeby po
kontroli serwisowej

11. MAGAZYNOWANIE I TRANSPORT

PRP typu Alulift powinno by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych z
utwardzonym podlozem. Pomieszczenia takie najlepiej zabezpieczaja przed opadami
deszczu i gromadzeniem sie $niegu. Nalezy unika¢ zabrudzenia pytem, kurzem lub innymi
zanieczyszczeniami. Baterie nalezy przechowywaé¢ w dodatniej temperaturze wg DTR.
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12. TABLICA INFORMACYJNA STOSOWANA NA WYROBIE

NIEPOPRAWNY MONTAZ

POPRAWNY MONTAZ
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13. Gwarancja i rekojmia

Podest PRP typu Alulift objety jest 2 letnia gwarancja w przypadku zalogowania sie

uzytkownika na stronie producenta i rejestracji w systemie, badZ 1 roczng w przypadku

braku rejestracji w systemie firmy.

Obowigzuja ,,0goélne warunki sprzedazy i dostawy w firmie LOCKHARD”.

Dochodzenie praw z tytutu gwarancji i rekojmi, w przypadku wystgpienia szkéd osobowych

i materiatowych jest wykluczone, gdy zaistniaty one z przyczyn takich jak:

= Niezgodne z instrukcja obstugi wykorzystanie PRP typu Alulift z ruchomg platforma
robocza.

= Nieprawidtlowe zmontowanie, uruchomienie, uzytkowanie, obstuga lub serwisowanie
PRP typu Alulift .

= Uzytkowanie PRP typu Alulift z uszkodzonymi, niezdolnymi do pracy badz Zzle
zamontowanymi urzadzeniami zabezpieczajacymi.

= Nie stosowanie sie do wskazéwek zawartych w instrukcji obstugi dotyczacych
transportowania, montazu, uruchomienia, uzytkowania, serwisowania, wyposazenia i
magazynowania PRP typu Alulift .

= Dokonywanie zmian w konstrukcji PRP typu Alulift na wtasng reke.

= Dokonywane naprawy przez nieautoryzowany serwis producenta.

= Uszkodzenia wynikte z warunkéw atmosferycznych.

= Uszkodzenia wynikte z dziatania duzych sit zewnetrznych.

= Wprowadzanie jakichkolwiek zmian do PRP Alulift.
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Karta gwarancyjna nr

Nazwa wyrobu: Podest Ruchomy Przejezdny (PRP) typu Alulift.

L\l 7210 70074 1

D F= T2 180 0 0 11T (o )

Data SPIZEAAZY:...ciiieriisiesirnssssses i sesnsses snssessns sesssssns sesns snsns sn sns semans snans semsnssanans sananss

Podpis i piecze¢ sprzedawcy

Wz6r zgloszenia reklamacji

Piecze¢ producenta

Nr Karty gwarancyjnej ..o e e e e

Typ i nr fabryczny Wyrobu ...

Data NADYCIA .....cccooieieiee e e

Data UrtuChomIeNIA ...........c.uvviii e e e e e rerebrereare e

KrotKi opis usterkKi ..........coooo oo e

Data i miejsce...................
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Zalacznik nr 1
Wskazowki dotyczace przegladow
W celu przepowadzenia oceny urzadzenia nalezy sprawdzic :

» Kompletno$c¢ urzadzenia
e Platforma
e Ramy pionowe
e Stabilizatory
e Stezenie uko$ne
e Stezenie proste
e Porecze i barierki
e Burty zabezpieczajace
e Kota
e Przetyczki bolcowe
» Stan techniczny poszczegdlnych czesci, nalezy zwrdci¢ uwage na:
e Pekniecia
e Zgniecenia
e Zlamania
» Kasete sterujaca :
e Wylacznik awaryjny
e Przycisk gora- dot
e Mechaniczng blokade przyciskow ( prawidtowo pracujaca blokada uniemozliwia
réwnoczesne wcisniecie przycisku géra- dot )
» Wpylaczniki kraficowe
» Uktad napedowy wraz z hamulcem roboczym - opis sprawdzenia
Prdba statyczna:

e Obciazy¢ platforme obcigzeniem nominalnym - 250 kg

e Podnie$¢ platfrome na wysokos$¢ ok 1m

e dokona¢ pomiaru odlegtos$ci pomiedzy podtozem a dolng krawedzia krétszego
brzegu platformy

e w takiej pozycji pozostawic platforme na ok 15 min

e po wymaganym czasie dokonac¢ ponownego pomiaru odlegtosci - dopuszczalne
opuszczenie - 5 mm

Préba dynamiczna: przeprowadzana raz w roku
e Obciazy¢ platforme obcigzeniem nominalnym - 250 kg
e Wprowadzi¢ platforme w ruch pionowy -
prawidtowo dziatajacy system hamowania powinien ptynnie zatrzymac ruch po
zaprzestaniu dziatania na przycik gora - dét. Zatrzymanie platformy powinno
nastgpic na odcinku 10 cm.
» Listwe zebatg - dopuszczalne zuzycie 15 %
Koto zebate - dopuszczalne zuzycie 15%
Oznaczenia urzadzenia

VY VY

Pazdziernik 2015 Strona 44

Il
>0
AN
UA



Instrukcja obstugi Nr 1/2015 ,Podest ruchomy przejezdny typu Alulift ”

Zatacznik nr 2

4.1.INSTRUKCJA OBSLUGI Wersja 01 2011

4.2.TE4-0227 Automatyczna ladowarka akumulatoréw kwasowo-otowiowych z

funkcja inteligentnego tadowania
4.3. Do akumulatoréw kwasowo-otowiowych 12V i 24V

NALEZY ZACHOWAC NINIEJSZA INSTRUKCJE DO PRZYSZLEGO WYKORZYSTANIA

Niniejsza instrukcja zawiera wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa i uzytkowania. Aby

zmniejszy¢ ryzyko obrazen, nalezy przeczyta wszystkie instrukcje i przestrzega¢ ich przy
kazdorazowym uzytkowaniu produktu.

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIE - NIEBEZPIECZENSTWO WYBUCHU

Nie uzywac¢ urzadzenia do tadowania baterii z suchym ogniwem (alkalicznych), ktére s3
powszechnie uzywane w urzadzeniach domowych. Takie baterie mogg wybuchna¢ i
spowodowac¢ obrazenia os6b i uszkodzenia mienia. Opisywane urzadzenie nalezy uzywac
wyltacznie do tadowania / tadowania przyspieszonego w akumulatorach kwasowo-otowiowych.

OSTRZEZENIE - NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM

Nie wolno uzywaé urzadzenia z uszkodzonym przewodem lub wtyczka, albo jezeli
urzadzenie zostato silnie uderzone, zostato upuszczone lub uszkodzone w dowolny inny
sposob. Nie nalezy demontowal urzadzenia; nieprawidtowy ponowny montaz moze
spowodowac ryzyko porazenia pragdem lub pozaru.

NIGDY nie zanurza¢ urzadzenia w wodzie; nie nalezy go wystawiac¢ na dziatanie deszczu,
$niegu lub uzywac¢ gdy jest mokro.

Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia pradem, nalezy odiaczy¢ urzadzenie od zZroédta
zasilania przed przystapieniem do konserwacji lub czyszczenia.

OSTRZEZENIE - RYZYKO GAZOW WYBUCHOWYCH:

Praca w poblizu akumulatora kwasowo-otowiowego jest niebezpieczna. Akumulatory
wytwarzaja gazy wybuchowe podczas normalnej eksploatacji. Z tego powodu, jest to
niezwykle wazne, aby za kazdym razem przed uzyciem tadowarki przeczyta te
instrukcje i postepowac zgodnie i doktadnie z instrukcjami.

Aby zmniejszy¢ ryzyko wybuchu akumulatora, nalezy zastosowac¢ sie do ponizszych
instrukcji oraz do instrukcji opublikowanych przez producenta akumulatora i
producenta jakiegokolwiek urzadzenia, ktére ma by¢ uzywane w poblizu akumulatora.
Urzadzenie to zawiera cze$ci, ktdre wytwarzaja tuk elektryczny lub iskry. W zwigzku z
tym jesli stosuje sie je w garazu lub zamknietych pomieszczeniach , urzadzenie MUSI
znajdowac sie w odlegtosci nie mniejszej niz 18 cali nad podtoga.

OPISYWANE URZADZENIE NIE JEST PRZEZNACZONE DLA DZIECI I POWINNO BYC
UZYWANE WYLACZNIE PRZEZ OSOBY DOROSLE.

UWAGA - ABY ZMNIEJSZYC RYZYKO OBRAZEN LUB USZKODZENIA MIENIA:
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e (Odiaczajac urzadzenie od Zrédta zasilania nalezy ciaggnac¢ za wtyczke, a nie za przewdd.

e NIE WOLNO PROBOWAC SZYBKO URUCHOMIC LUB LADOWAC ZAMARZNIETEGO

AKUMULATORA
e Podczas pracy z akumulatorami kwasowo-otowiowymi, nalezy zawsze sie upewni¢ czy
w razie wypadku lub zagrozenia dostepna jest natychmiastowa pomoc.

e Nalezy zawsze zaktada¢ okulary ochronne podczas korzystania z tego produktu: kontakt z
kwasem akumulatora moze spowodowac utrate wzroku i / lub powazne oparzenia. Nalezy
zna¢ zasady pierwszej pomocy w sytuacji przypadkowego kontaktu z kwasem

akumulatorowym.

e W przypadku kontaktu kwasu akumulatora ze skérg nalezy mie¢ w poblizu duzo czystej
wody i mydto.

e Jesli dojdzie do kontaktu kwasu akumulatorowego ze skoérg lub odzieza , nalezy
przemywac¢ narazone miejsce woda przez co najmniej 10 minut, a nastepnie
skonsultowac sie z lekarzem.

e Nie wolno pali¢ lub wznieca¢ iskry albo ptomienia w poblizu akumulatora pojazdu,
silnika lub tadowarki akumulatora.

e Podczas pracy z akumulatorem kwasowo-otowiowym nalezy zdja¢ metalowe rzeczy
osobiste, takie jak pierScionki, bransoletki, naszyjniki i zegarki. Akumulator kwasowo-
otowiowy moze wytwarza¢ prad zwarciowy wystarczajaco wysoki do spawania
pierscieni, lub podobnych elementéw metalowych, powodujac powazne oparzenia.

e Nie wolno dopuszcza¢ do kontaktu kwasu akumulatorowego z tym urzadzeniem.

e Nie wolno uzywac opisywanego urzadzenia w zamknietych pomieszczeniach lub
pomieszczeniach o ograniczonej wentylacji.

SRODKI PIERWSZE] POMOCY - PODRAZNIENIE SKORY:

Jesli dojdzie do kontaktu kwasu akumulatorowego ze skérg, nalezy niezwtocznie przeptukaé
narazone miejsce woda, a nastepnie przemy¢ woda z mydtem. Jesli pojawi sie zaczerwienienie,
bol lub podraznienie nalezy natychmiast skonsultowac sie z lekarzem.

SRODKI PIERWSZE] POMOCY - PODRAZNIENIE OCZU:

Jesli dojdzie do kontaktu kwasu akumulatorowego z oczami, nalezy przemywac oczy woda przez
przynajmniej15 minut i natychmiast skonsultowac sie z lekarzem.

CECHY PRODUKTU

e Korzystanie z 6-fazowej tadowarki do akumulatoréw najnowszej generacji TE4-0227
umozliwia ponowne natadowanie akumulatora do prawie 100% jego pierwotnej
pojemnosci.

e Urzadzenie moze automatycznie diagnozowac, przywraéci¢ do poprzedniego poziomu natadowania,

naladowa¢ akumulatory i utrzymywa¢ poziom natadowania przez kilka miesiecy, zapewnia
réwniez w petni zautomatyzowana eksploatacje od trybu tadowania do trybu utrzymania poziomu

natadowania.

e Dostepnych jest 6 opcji o roznych parametrach wyjsciowych - zapewniajgcych tadowanie
akumulatoréow do 28.8V, 29.4V, 14.4V, 14.7V i 13.6V i umozliwiajacych takze tadowanie
podtrzymujace do 16V.
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e Urzadzenie posiada zaawansowany 9-fazowy proces tadowania, to znaczy tadowanie
pulsacyjne, 6A, 4A, 34, 2,54, 1,5A, tadowanie przyspieszone, tadowanie podtrzymujace oraz
tryb "zasilacz".

e Urzadzenie dostarczane jest z dwoma odlagczanymi i wymiennymi zestawami kabli
kodowanych kolorami, jeden z zaciskiem do tadowania pulpitu i jeden z koncéwkami
kablowymi oczkowymi do trwatego zamocowania do biegunéw akumulatora aby
umozliwi¢ szybkie potaczenie/roztaczenie poprzez ztacze.

e Brakryzyka przetadowania

e  Zabezpieczenie elektroniczne przed btedem uzytkownika

e Iskroodporny

e  Zabezpieczenie przed przegrzaniem

e Pelne zabezpieczenie przeciwzwarciowe i zabezpieczenie przed ztym podiaczeniem.

e Dziatajak generator pradu ( 13,6V/5A)

e  Przyspiesza tadowanie gleboko roztadowanych akumulatoréw (4,5V)

INSTRUKCJA OBSLUGI
1. Podlaczanie terminali pierscieniowych/zaciskOw bezposrednio do odpowiednich
zlaczek do biegunéw akumulatora.
Uwaga:

Nalezy zwrdéci¢ uwage na wtasciwg biegunowos¢ przed podigczeniem zasilania AC.

o Nalezy podiaczy¢ CZERWONY zacisk do bieguna dodatniego akumulatora.
o Nalezy podiaczy¢ CZARNY zacisk do bieguna ujemnego akumulatora.

2. Nalezy podlaczy¢ przewdd zasilajacy do gniazda zasilania sieciowego.
)

e Dioda LED zasilania wigcza sie po podtgczeniu do zasilania. K&

e Ladowarka automatycznie wybierze odpowiednie napiecie zgodnie z typem akumulatora i
zaswieci sie odpowiednia dioda LED .

14,4V / 6A 14,7V / 6A 28,8V /3A 29,4V / 3A

= [ ] ] =3 o . .
& & @ &

1‘ 12v ‘—T T_ 12V —Y L74V 4" T* 24V '—‘T

(Nalezy wcisna¢ przycisk MODE aby wybra¢ program ladowania w temperaturach
ujemnych i dla akumulatoréw AGM)

eDioda LED wskazujagca BLAD [Error] zaswieci sie w przypadku niewtasciwej
biegunowosci/Btedu.

Podtaczenie do || WLACZONY
niewtasciwych ®

biegunéw

Nieodpowiedni . Miga w przypadku
akumulator - nie ma | akumulatora 12V
moZliwosci- Miga w przypadku
dofadowania akumulatora 24V

e Maksymalne natezenie pragdu tadowania dla akumulatoréw 12V wynosi 64;
e Maksymalne natezenie pradu tadowania dla akumulatoréw 24V wynosi 3A;
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e Diody LED wskazuja poziom natadowania akumulatora.

3. Nalezy odiaczy¢ przewdd zasilajacy od gniazda zasilania sieciowego po catkowitym
natadowaniu. Nastepnie odtaczy¢ przewdd od akumulatora.

Uwaga:

o ZAWSZE nalezy odtaczy¢ przewdd zasilajgcy od gniazda sieciowego przed podtgczeniem
odtaczeniem) tadowarki do (lub od) akumulatora.

FAZY LADOWANIA
1. Diagnoza & Przywracanie poziomu naladowania

Automatycznie sprawdzanie stanu natadowania po podtaczeniu akumulatora do tadowarki,
unikalna funkcja automatycznie sprawdza stan natadowania akumulatora (wykrywa
napiecie). Jesli napiecie gteboko roztadowanego akumulatora wynosi ponad 4,5 V + 0,5 V
(w przypadku akumulatoréw 12V) lub 16V * 0,25 V (w przypadku akumulatoréow 24V),
tadowarka przechodzi wtedy w tryb dotadowywania matym pradem 1,54, ktéry konczy sie,
gdy napiecie siega 10,5 + 0,25 V (w przypadku akumulatoréw 12V) lub 21V + 0,25 V (w
przypadku akumulatoréw 24V) na poczatku procesu tadowania, tadowarka pomija tryb
tadowania matym pradem i przetacza sie na tryb tadowania.

2. Ladowanie pelne

To etap tadowania gtéwnego do chwili osiggniecia 80% catkowitej pojemnosci.. hadowarka
przechodzi kilka etapéw tadowania:

o W przypadku akumulatoréw 24V
a) Duza szybko$¢ tadowania:
Urzadzenie dokonuje fadowania akumulatora pradem o statym natezeniu 3,0 A do momentu
osiggniecia przez akumulator napiecia 25,6 V

b) Srednia szybko$¢ tadowania:

Urzadzenie dokonuje tadowania akumulatora pragdem o statym natezeniu 2,5A do momentu
osiggniecia przez akumulator napiecia 28,2Vkiedy to przechodzi do fazy nasycenia.

e W przypadku akumulatoréw 12V
a) Duza szybkos$¢ tadowania:

Urzadzenie dokonuje tadowania akumulatora pragdem o statym natezeniu 6,0A do momentu
osiagniecia przez akumulator napiecia 12,8V

b) Srednia szybko$¢ tadowania:

Urzadzenie dokonuje tadowania akumulatora pradem o statym natezeniu 4,0 A do momentu
osiggniecia przez akumulator napiecia 13,9V, kiedy to akumulator tadowany jest pradem
pradu o stalym natezeniu na poziomie 3,0 A do momentu osiagniecia przez akumulator
napiecia 14,1 V.
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W koncu urzadzenie dokonuje tadowania akumulatora pradem o statym natezeniu 2,5A do
momentu osiggniecia przez akumulator napiecia 14,1V, kiedy to przechodzi do fazy nasycenia.

Poniewaz nie dostarcza sie pradu o statym najwyZszym natezeniu, tadowarka obniza
nagrzewanie sie akumulatora, i w ten sposéb eliminuje tworzenie sie gazéw.

To zapewnia bardziej wydajne i bezpieczniejsze dziatanie.
3. Nasycenie

Ladowanie akumulatora przy utrzymywaniu statej wysokiej wartos$ci napiecia stwarza ryzyko
gazowania akumulatora, dlatego akumulator tadowany jest pradem o statym niskim
natezeniu 1,5A w celu podwyzszenia napiecia z 28,2V do 28,8 V (w przypadku akumulatorow
24V)iod 14,1V do 14,4V ((w przypadku akumulatoréow 12V). W tej fazie akumulator pozostaje
w stanie natadowania bliskiemu 100%. fLadowarka przetacza sie na faze tadowania
podtrzymujacego po wykryciu, Ze akumulator jest prawie catkowicie natadowany.

4.Ladowanie podtrzymujace m

Poniewaz tadowarka stale monitoruje napiecie na zaciskach akumulatora w celu ustalenia,
czy nalezy rozpocza¢ tadowanie podtrzymujace, jesli akumulator jest natadowany oraz/lub
jesli napiecie na zaciskach akumulatora spadnie ponizej 25,6V (w przypadku akumulatorow
24V) lub 12,8V (w przypadku akumulatoréw 12V), tadowarka przechodzi w tryb pulsacyjnego
fadowania podtrzymujacego dostarczajacego impulsu o stalym natezeniu w sytuacji spadku
napiecia akumulatora az do osiggniecia napiecia 28,8 V (w przypadku akumulatoréw 24V) lub
14,4 V (w przypadku akumulatoréw 12V). W tym momencie tadowanie podtrzymujace zostaje
przerwane. Cykl tadowania zachowawczego i fadowania podtrzymujacego powtarzany jest w
nieskonczono$¢ by utrzymaé akumulator w dobrym stanie i pozwala na pozostawienie
tadowarki podiaczonej do akumulatora na state.

5."Zasilacz" 13,6V

a) Ladowanie podtrzymujace akumulatoré6w kwasowo-otowiowych SLA 12V: Ten tryb
jest odpowiedni dla tadowania podtrzymujacego akumulatoréw 12V o pojemnosci 14-230Ah.
tadowarka zapewnia state napiecie 13,6V. Jest to tryb tadowania podtrzymujacego dla
zastosowan, gdzie wymagana jest maksymalna wydajno$¢ akumulatora, na przyktad w
akumulatorach do wézkow golfowych, zamiatarek do podiég itp.

b) Tryb "zasilacz": L.adowarke TE4-0226 stosuje sie rowniez jako zasilacz, w tym trybie nie
podiacza sie akumulatora. Tryb pracy jako zasilacz 13,6V /4A. Zwracamy uwage, Ze przy pracy
jako zasilacz nie jest aktywna funkcja ochrony przeciwiskrowej. Niemniej, funkcja ochrony w
przypadku podtaczenia do niewtasciwych biegunéw pozostaje aktywna. Aby wejs¢ w tryb
"zasilacz" 13,6V, nalezy podjg¢ nastepujace kroki:

a) Odtaczy¢ akumulator;

b) Podtaczy¢ do zasilania;

c) Wcisng¢ i przytrzymac przycisk MODE przez 3-5 sekund aby wiaczy¢ ta funkcje.
Gdy ten tryb jest wigczony, maksymalny prad wyj$ciowy bedzie mial wartos¢ 13,6Volt /
4Amp.

W tym trybie mozna uzywac tadowarki do jako zasilacza, aby zapewnic state zasilanie 12V DC
urzadzen o pradzie wyj$ciowym 4A (max).
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6.Ladowanie przyspieszone 16V/1,5A
| 6V_BOOST

Faza ta jest stosowana w celu pobudzenia akumulatora 12 V znajdujacego sie w stanie
gtebokiego roztadowania. Przez maksymalnie 2 godziny ladowarka taduje akumulator
maksymalnym pradem (17V) o natezeniu 1,5 A. Pod koniec tej fazy nastepuje przelaczenie do
procedury tadowania normalnego (14,4V).

UWAGA: Wysokie napiecie moze powodowac¢ utrate wody, dlatego z tym modelem nalezy
obchodzi¢ sie ostroznie

DANE TECHNICZNE:

Napiecie wejsciowe: 200-260VAC, 50Hz

Napiecie wyjsciowe: |12V i 24V (wybdér automatyczny)

Wydajnosé¢: >75%

Napiecie ladowania: 28,8V+-0,25V lub 29,4V+-0,25V lub 14,4V+-0,25V lub 13,6V+-
0,25V albo 16,5V+-0,25V

Prad tadowania: 6,0A+-10% albo 4,0A+-10% lub 3,0A+-10% albo 2,5A+10% lub
1,5A+10%

Prad drenu: <5mA

Tetnienia: Maksymalnie 150mV,0,3A

Temperatura -20 stopni C to +40 stopni C/-4 stopni F do 104 stopni F

otoczenia: Zmniejszona moc w podwyzszonej temperaturze

TYPY Akumulatoréw: [Akumulatory kwasowo-otowiowe 12V i 24V (WET, MF, AGM i
GEL)

Stopien ochrony IP: [P65 (Odporny na dziatanie pytu i wody)
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Ksiazka konserwacji
Podestu Ruchomego Przejezdnego typu Alulift

Dane urzadzenia

\Y FoYolR) 13011 ¢ H PSRRI

Dane wlasciciela
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | Techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Data Lista Stan Stan Data Podpis i Uwagi
przeprowadzonych | licznika | techniczny | nastepnego pieczec
czynnosci [h] urzadzenia | przegladu | konserwatora
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Jednostka Opiniujaca,

TEST..R, Atestujaca i Certyfikujaca Wyrob
Ja y )3 yroby

TEST Sp. z o.0.

Jednostka Notyfikowana, zarejestrowana pod numerem 2057,
zgodnie z artykutem 14 Dyrektywy 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
z dnia 17 maja 2006 r.
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TEST/9/MD/2015 Siemianowice $1., dnia 08 wrzesnia 2015 . Strona 1z2

CERTYFIKAT BADANIA TYPU WE
Nr TEST/9/MD/2015

Niniejszy certyfikat potwierdza, ze przedstawiony do oceny typ wyrobu zostat
zaprojektowany i wykonany zgodnie z zasadniczymi wymaganiami w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczeristwa okreslonymi w Dyrektywie 2006/42/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady z dnia 17 maja 2006 r. w sprawie maszyn.

Nazwa i adres producenta:

LOCKHARD Sp. z 0. o.
Gorzyce Wielkie, ul. Ostrowska 74 a
63-410 Ostrow Wielkopolski

Nazwa wyrobu:

PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY
TYP ALULIFT M

Niniejszy certyfikat odnosi sie tylko do oceny, badan i testow przedstawionego typu
wyrobu zgodnie z Dyrektywg 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
17 maja 2006 r.

Certyfikat nie obejmuje pozostatych wymagan Dyrektywy dotyczacych procesu produkgji
i wprowadzania wyrobu do obrotu.

Wyniki przeprowadzonych badan wyrobu zostaly wyszczegélnione w Sprawozdaniu

z badan Nr LT/102/2015 z dnia 27.08.2015 r. oraz w Sprawozdaniu z badan
Nr LT/009/2015 z dnia 27.02.2015 r.

Oceng, wykaz dokumentéw i sprawozdar z badan, stanowigcych podstawe wydania
niniejszego  certyfikatu, zawarto w poufnym raporcie z oceny wyrobu
Nr TEST/RW/27/15/PW/2015 z dnia 27.08.2015 .

Niniejszy Certyfikat moze by¢ rozpowszechniany tylko w formie niezmienionej. Czesciowe
odtwarzanie i rozpowszechnianie niniejszego certyfikatu jest niedozwolone.

Certyfikat zachowuje wazno$¢ w okresie od 08.09.2015 r. do 07.09.2020 .

V-ce Prezes Zarzgdu
ds. Certyfikacji
JEDNOSTKI OPINIUJACE], ATESTUJACE]

| CERTYFIKUJACES WYROBY
TES o 0.%
—renyusz Adahis
/
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JOAICW TEST Sp. z 0.0., ul. Wyzwolenia 14, 41-103 Siemianowice Slaskie
Tel./Fax. +48 32/730 82 00, www.joac-test.pl
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Jednostka Opiniujaca,

TEST. R, Atestujaca i Certyfikujgca Wyroby JEDNOSTKA
TEST Sp. 2 0.0.
Jd 0O
Jednostka Notyfikowana, zarejestrowana pod numerem 2057,
zgodnie z artykutem 14 Dyrektywy WE Parl 1 Europejskiego i Rady

z dnia 17 maja 2006 r.

(10)  Dane niezbgdne do zidentyfikowania zatwierdzonego typu:

Podest Ruchomy Przejezdny Typu PRP ALULIFT M jest maszyng przejezdng
przeznaczong do przemieszczania oséb na stanowiska robocze, na ktorych wykonujg
prace z platformy roboczej, przy zatozeniu, ze osoby te wchodzg na platforme i schodzg
z platformy w jej jednym dolnym potozeniu dostepu, i ktéra sktada sie z platformy roboczej
z elementami sterowniczymi, konstrukcji nosnej i uktadu napedowego.

Dane techniczne:

Udzwig nominalny 250 kg

Wymiary platformy roboczej 660 x 2400 mm

Predkoé¢ platformy roboczej 10 m/min

Napiecie zasilania 24V DC

Moc silnika 600 W

Maksymalna wysoko$¢ podestu 8 m (na zewnatrz pomieszczen)
Maksymalna wysoko$¢ podestu 12 m (wewnatrz pomieszczen)
Masa maksymalna (bez balastu) 475 kg

(11)  Warunkiem utrzymania waznosci certyfikatu jest przestrzeganie zobowigzan zawartych
w umowie nr 69/2015/N.

V-ce Prezesf_ZlErzgdu

ds. Certyfikacji
JEDNOSTKI OPINIUJACE], ATESTUJACE)
| CERTYFIKUJACE] WYROBY

TEST/9/MD/2015 Siemianowice $I., dnia 08 wrze$nia 2015 r. Strona2z2
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Jednostka Opiniujaca,

TEST.. R, Atestujaca i Certyfikujgca Wyroby
TEST Sp. z o0.0.

J O
Jednostka Notyfikowana, zarejestrowang pod numerem 2057,
zgodnie z artykutem 14 Dyrektywy 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
z dnia 17 maja 2006 r.
) CERTYFIKAT BADANIA TYPU WE

Nr TEST/1/MD/2015

(2) Niniejszy certyfikat potwierdza, ze przedstawiony do oceny typ wyrobu zostat
zaprojektowany i wykonany zgodnie z zasadniczymi wymaganiami w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczeristwa okreslonymi w Dyrektywie 2006/42/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady z dnia 17 maja 2006 r. w spawie maszyn.

(3) Nazwa i adres producenta:

LOCKHARD Sp. z 0. 0.
Gorzyce Wielkie, ul. Ostrowska 74 a
63-410 Ostrow Wielkopolski

(4) Nazwa wyrobu

PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY
TYP ALULIFT XL

(5) Niniejszy certyfikat odnosi sig tylko do oceny, badan i testow przedstawionego typu
wyrobu zgodnie z Dyrektywa 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
17 maja 2006 r.
Certyfikat nie obejmuje pozostatych wymagar Dyrektywy dotyczacych procesu produkcii
i wprowadzania wyrobu do obrotu.

(6) Wyniki przeprowadzonych badan wyrobu zostaty wyszczegélnione w Sprawozdaniu
z badan Nr LT/009/2015 z dnia 27.02.2015 r.

(7)  Ocene, wykaz dokumentéw i sprawozdan z badan, stanowigcych podstawe wydania
niniejszego  certyfikatu, zawarto w poufnym raporcie z oceny wyrobu
Nr TEST/RW/04/15/PW/2015 z dnia 25.05.2015 r.

(8) Niniejszy Certyfikat moze byé rozpowszechniany tylko w formie niezmienione;.
Cze$ciowe odtwarzanie i rozpowszechnianie niniejszego certyfikatu jest niedozwolone.

(9) Certyfikat zachowuje waznos¢ w okresie od 26.05.2015 r. do 25.05.2020 r.
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V-ce Prezes Zarzgdu
ds. Certyfikacjl
JEDNOSTKI OPINIUJACEJ, ATESTUJACE)

| CERTYFIKIACE] WYROBY
TES, @g .
renglisz Adamus ;
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Jednostka Opiniujaca,

TEST.. .. Atestujaca i

=)

zgodnie z artykutem 14 Dyrek

TEST Sp. z o.0.

Jednostka Notyfikowana, zarejestrowang pod numerem 2057,

Certyfikujaca Wyroby

JEDNDSTKA
NOTYFIKOWANA

tywy 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
z dnia 17 maja 2006 r.

(10)

przeznaczong do przemieszczania

z platformy w jej jednym dolnym

Dane techniczne:
Udzwig nominalny
Wymiary platformy roboczej
Predkos¢ platformy roboczej
Napiecie zasilania
Moc silnika
Maksymalna wysoko$¢ podestu
Maksymalna wysokos$¢ podestu
Masa maksymalna (bez balastu)

Warunkiem utrzymania waznosci ¢
w umowie nr 33/2015/N.

(G

TEST/1/MD/2015

Dane niezbedne do zidentyfikowania zatwierdzonego typu:
Podest Ruchomy Przejezdny Typu PRP ALULIFT XL jest maszyng przejezdng

prace z platformy roboczej, przy zatozeniu, ze osoby te wchodzg na platforme i schodzg

roboczej z elementami sterowniczymi, konstrukcji nosnej i uktadu napedowego.

Siemianowice $l., dnia 26 maj 2015 r.

0s6b na stanowiska robocze, na ktérych wykonujg

potozeniu dostepu, i ktéra skiada sie z platformy

250 kg

1100 x 2400 mm

10 m/min

24V DC

600 W

8 m (na zewnatrz pomieszczen)
12 m (wewnatrz pomieszczen)
524 kg

ertyfikatu jest przestrzeganie zobowigzan zawartych

V-ce Prezes Zarzadu
ds. Certyfikacji
JEDNOSTKI OPINIUJACE], ATESTUJACE]
| CERTYFIKUJACE] WYROBY
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